SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

»Przebudowa ulic powiatowych nr 4518P Dobrska i nr
4519P Uniejowska w Turku”
— kanalizacja deszczowa

D.01.02.04a
45111000-8

CIECIE NAWIERZCHNI

CPV: Roboty w zakresie rozbiorek, przygotowania oraz
oczyszczenia terenu pod budowe
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.01.02.04

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z cieciem pita nawierzchni, ktore zostanie
wykonane w ramach zadania: ,,Przebudowa ulic powiatowych nr 4518P Dobrska i nr 4519P
Uniejowska w Turku"— kanalizacja deszczowa.
1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacje Techniczne stanowia cze$s¢ Dokumentéw Przetargowych i Umowy i
nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Robdt opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwiazanych z cieciem pita warstw nawierzchni bitumicznych

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0Okreslene sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢

z Dokumentacja Projektowa, STWIORB i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania og6lne".

2. Materialy

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-M.00.00.00
»Wymagania og6lne”.

3.2. Sprzet do rozbiorki
Do wykonania robo6t zwigzanych z cieciem drog nalezy wykorzystac pite do ciecia
nawierzchni bitumicznych. Pita do cigcia nawierzchni bitumicznych powinna posiada¢ tarcze

przystosowang dla tego rodzaju robot. Moc pity winna by¢ dostosowana do rodzaju
nawierzchni i grubosci ciecia.
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4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00
»Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow z rozbiorki

Materiaty uzyskane z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dla danego asortymentu materiatu
rozbiorkowego.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogo6lne warunki wykonania robot podano w STWiIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne".

5.2. Zakres wykonywanych robot przy rozbiorkach elementow drog

Roboty rozbidrkowe elementéw drog obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z SIWZ, SST lub wskazanych przez Inspektora
Nadzoru. Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i
rozbiorkowej, Inspektor moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej
zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony

w STWIORB lub przez Inspektora Nadzoru.
Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbgdnych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja sie wlasnoscig
Wykonawcy, powinien przewiedzie¢ je na miejsce okreslone w SIWZ, SST lub wskazane
przez Inspektora Nadzoru. Elementy i materialy, ktore zgodnie z STWiORB staja sie
wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementéw drog znajdujace sie w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny byc¢
tymczasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody
opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow drogowych nalezy
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagescic
zgodnie z wymaganiami okreslonymi w STWiORB D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

6. Kontrola jakoS$ci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWIORB D-M.00.00.00.
"Wymagania ogoélne".
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6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementdw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiaru s3:
- Cigetej nawierchni - m,

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB D.00.00.00."Wymagania ogdlne".
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIORB i
wymaganiami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki pozytywne.

W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres robot poprawkowych, ktoére
Wykonawca zrealizuje na wlasny koszt w terminie uzgodnionym z InZzynierem.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB
D.00.00.00."Wymagania ogdlne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za jednostk¢ poszczegodlnych asortymentow robdt rozbiorkowych
obmierzanych w jednostkach wyszczego6lnionych w punkcie 7 niniejszej STWIORB zgodnie z
Dokumentacja Projektowa, obmiarem robdt i oceng jakosci wykonania robot.

Cena wykonania robot obejmuje:

a) cigcie nawierzchni:
- oznakowanie robot,
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do cigcia,
- ciecie nawierzchni,
- uporzadkowanie miejsca w ktorym przeprowadzano cigcie
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10. Przepisy zwigzane
Normy

1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

D.01.02.04
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