Zalacznik Nr 3
Instrukcja wykonania rob6t przy wycince drzew
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Instrukcji

Przedmiotem niniejszej Instrukcji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wyrebem drzew przy ich sprzedazy ,,na pniu” przy drogach powiatowych na terenie
Powiatu Tureckiego.

1.2. Zakres rob6t objetych Instrukcja

Ustalenia zawarte w niniejszej instrukcji dotycza wycinki 55 szt. drzew we wskazanych przez
Sprzedajacego miejscach w ciagu drogi powiatowe] 4583P Dzierzbin — Smaszew — Wrzaca w
miejscowosci Pigtno 1 Bibianna na terenie powiatu Tureckiego.

2. SPRZET

2.1.0gdlne wymagania dotyczgce sprzg¢tu.

Do wykonania robdt zwiazanych z wycinka drzew moze by¢ wykorzystywany nastepujacy sprzet:
- pily reczne i mechaniczne,

- sprzet pomocniczy tj. podnosniki samochodowe, siekiery,

- specjalne maszyny do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,

- stalowe liny odciagowe,

- cigzkie ciagniki, spycharki itp.

- rgbarka do gatezi.

3. TRANSPORT

3.1. Srodki transportu.

Do transportu sprzetéw i wywozu $cietych galezi moga by¢ wykorzystywane ogdlnodostepne
srodki transportowe tj.:

- ciagnik kolowy,

- samochéd samowyladowczy.

Uzywane $rodki transportowe musza by¢ sprawne technicznie. Srodki transportowe poruszajace
si¢ po koronie drogi winny by¢ zaopatrzone w lampy ostrzegawcze.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogoélne zasady wykonania robot.

4.1.1. Przed przystapieniem do robét nalezy oznakowaé droge zgodnie z projektem organizaciji
ruchu na czas prowadzenia robot.

Zabronione jest obalanie drzew na droge bez zatrzymania ruchu oraz prawidlowego oznakowania
1 zabezpieczenia robdt.

Roslinno$é istniejaca w pasie rob6t drogowych, a nie przeznaczona do usunigcia powinna byc
przez Kupujacego zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnosé, ktéra ma byc
zachowana zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Kupujacego to powinna by¢ odtworzona
na koszt Kupujacego w sposéb zaakceptowany przez Sprzedajacego.

4.1.2. Scinka drzew:

- w terenie zabudowanym z utrudnieniami np. napowietrzne linie enetgetyczne,
telekomunikacyjne, blisko§¢ zabudowy itp. odcigcie pila mechaniczna galezi konardw oraz czescl
pnia z uzyciem podnosénika koszowego,

- ustalenie kierunku upadku drzewa, w przypadkach watpliwych, co do zalozonego kierunku
nalezy stosowaé stalowe liny odciagowe o dlugosci przekraczajacej 2,5 krotna wysokosc
$cinanego drzewa. Liny nalezy doczepi¢ do cigzkiego ciagnika, spycharki itp.



- odciecie pila pozostalej czesci pnia,

- frezowanie pnia do glebokosci 20 cm ponizej poziomu terenu

- usuniecie wszelkich pozostalosci po wycince z terenu miejsca wycinki,
- wywiezienie pozyskanego drewna,

- zasypanie dolu ziemis, wyréwnanie i ubicie.

W przypadku koniecznosci wykorzystania terenu przyleglego do drogi, wymagane jest uzyskanie
zgody wlasciciela terenu.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie wykonanych robét tj. sprawdzeniu
kompletnosci usuniecia drzew zgodnym z wykazem, (Zalacznik Nr 2 — Szczegblowy wykaz
drzew) - obejmujacej kompletne usuniecie galezi, konaréw, frezowanie pni ponizej poziomu
terenu, zasypania dotéw, wyprofilowaniu terenu po wycince oraz uporzadkowanie terenu.

6. ODBIOR ROBOT

Odbiér robét zwiazanych z wycinka drzew »oprzedajacy” dokona w ciagu 7 dni od daty

zgloszenia zakoiczenia ich przez ,,Kupujacego” przekazanego w formie pisemnej.
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